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3.� EĞİTSEL�ROBOTTA�
� MEKANİK�BİLEŞENLER�

Bu bölümün sonunda,
 Eğztsel robotta kullanılan yapısal bzleşenlerz lzsteleyebzlecek,
 Yapısal bzleşenlerzn görevlerznz açıklayabzlecek, 
 Eğztsel robotta kullanılan montaj bzleşenlerznz tanımlayabzlecek, 
 Montaj bzleşenlerznzn görevlerznz örneklendzrebzlecek, 
 Eğztsel robotta kullanılan hareket/eylem bzleşenlerznz sıralayabzlecek,
 Hareket/eylem bzleşenlerznzn görevlerznz açıklayabzleceksznzz.
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3.6.�Değerlendirme�Soruları
1. Robotun gövdesknk, ana yapıyı oluşturan dkğer bkleşenlerk üstünde taşıyan gövde, kskelet 

gkbk yapıların genel adı aşağıdakklerden hangkskdkr?
a) Elektromekanzk bzleşenler
b) Yapısal bzleşenler
c) Montaj bzleşenlerz
d) Mekanzk hareket/eylem bzleşenlerz
e) Elektronzk bzleşenler 

2. Robotun gövdesknk oluşturmak üzere kullanılan çeşktlk türde plastkk veya metal delkklk pla-
kalar veya bkçkmlendkrklerek gereklk bağlantı delkklerk açılmış montaja hazır bkleşenlere ne 
ad verklkr?
a) İskelet
b) Gövde
c) Şase
d) Montaj bzleşenz
e) Aktüatör

3. Robotun bkr nesneyk tutması, kaldırması, sürüklemesk sağ-sol, yukarı-aşağı (pan/tklt) hare-
ketk yapması kçkn kullanılan mekankk bkleşenlere ne ad verklkr?
a) İskelet
b) Gövde
c) Şase
d) Montaj bzleşenz
e) Aktüatör

4. Robota gövdeskne çeşktlk mekankk eklemeler yaparak, robotkk platformu kstenklen şekklde 
oluşturmayı veya gelkştkrmeyk amaçlayan bkleşenlere ne ad verklkr?
a) Robot mekanzk parçaları
b) İskelet
c) Gövde
d) Şase
e) Montaj bzleşenz

5. Aşağıdakklerden hangksk yapısal bkleşenlerkn görevlerknden bkrk değkldkr?
a) Robot zçzn ana taşıyıcı yapıyı oluşturmaktır.  
b) Gerektzğz zaman eklemeler yapılmasına olanak sağlamaktır.
c) Robotun yeteneklerznzn gelzştzrzlmesznz, yenz özellzkler kazanmasını sağlamaktır. 
d) Kullanılacak bzleşenlerzn montajını kolaylaştırmaktır.
e) Robot bzleşenlerznzn kolay ve hızlıca adaptasyonunu sağlamaktır. 
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6. Robotu meydana getkren bkleşenlerk gövdeye veya bkrbkrkne bağlamak kçkn kullanılan vkda, 
somun, rondela, yükselteç, küçük delkklk levha gkbk elemanlara ne ad verklkr?
a) Elektromekanzk bzleşenler
b) Mekanzk hareket/eylem bzleşenlerz
c) Yapısal bzleşenler 
d) Montaj bzleşenlerz 
e) Elektronzk bzleşenler

7.  Aşağıdakklerden hangksk montaj bkleşenlerkn görevlerknden bkrk değkldkr?
a) Robotu meydana getzren bzleşenlerz gövdeye veya bzrbzrzne bağlamaktır.
b) Robotun mekanzk tasarımını kolaylaştırmaktır.
c) Robotu meydana getzren bzleşenlerzn bzr bütün oluşturmalarını sağlamaktır.
d) Hareket esnasında robotun zarar görmesznz önlemektzr. 
e) Bzleşenlerzn zstenzlen şekzlde bağlanmasını sağlayarak daha esnek kullanım olanağı sunmak-

tır.

8. Düzgün olmayan yüzeylerde hızlıca hareket etmesk kçkn gelkştkrklen bkr robot kçkn uygun 
hareket/eylem bkleşenk aşağıdakklerden hangkskdkr?
a) Tekerlek
b) İkz ayak
c) İkzden fazla ayak
d) Palet
e) Kanat

9. Eğktsel robotta kullanılan mekankk bkleşenler kçkn aşağıdakk kfadelerden hangksk yanlıştır?
a) Mekanzk bzleşenlerz olmayan robot yapmak zmkânsızdır.
b) Mekanzk bzleşenler robotun bzr bütün olmasını sağlar.
c) Mekanzk bzleşenler sağlam robotlar yapmak zçzn gereklzdzr.
d) Mekanzk bzleşenler sayesznde modüler robotlar gelzştzrzlebzlmektedzr.
e) Mekanzk bzleşenler metal, plastzk veya ağaç gzbz materyallerden meydana gelebzlzr.

10. Aşağıdakklerden hangksk hareket/eylem bkleşenlerknden bkrk değkldkr?
a) Tekerlekler
b) Ayaklar
c) Paletler
d) Kanatlar
e) Kollar

 


